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Puji syukur penulis haturkan kepada Alloh SWT yang telah memberikan kesempatan kepada penulis 
untuk dapat menyelesaikan buku ini. Terima kasih yang sebesar-besarnya kepada para pimpinan, 
kolega dan mahasiswa yang sudah banyak membantu dalam penyelesaian buku ini, terutama sekali 
para mahasiswa saya dalam kuliah komponen sistem kontrol.

Buku ini dipersiapkan bagi yang berkeinginan untuk mempelajari mikroprosesor dan mikrokontroler 
terutama bagi pemula.  Dalam buku ini dijelaskan langkah demi langkah dalam memrogram mikro-
prosesor terutama untuk mikroprosesor keluarga ATMEGA. Diharapkan setelah membaca buku ini 
pembaca yang tadinya belum bisa menjalankan mikroprosesor akan bisa membuat suatu program 
untuk menjalankan mikroprosesor sederhana.

Dalam buku ini berisi pengetahuan dasar tentang mikroprosesor dan langkah-langkah pemrogram-
annya mulai dari perintah dasar yang mencakup bagaimana menjalankan program codevision AVR, 
fungsi output input disertai prakteknya dengan menjalankan LED, masukan push buttom, pem-
rograman keypad, pemrograman LCD kemudian pemrograman dengan memanfaatkan timer sebagai 
pewaktu, timer sebagai pencacah, timer sebagai PWM dan contoh aplikasinya.  Pada bagian selan-
jutnya pembaca dikenalkan tentang ADC dan Interupsi. Bab berikutnya dibahas mengenai komuni-
kasi serial antara mikroprosesor dengan komputer yang meliputi register, hyper-terminal, kirim data 
serial, terima data serial dan kirim dan terima data serial. 

Untuk mengetahui penerapan mikroprosesor dalam buku ini dibahas mengenai pemrogaraman pada 
motor DC dan motor stepper. Bagian akhir dari buku ini dicantumkan contoh-contoh hasil tugas 
mahasiswa dalam matakuliah komponen sistem kontrol diantaranya pemrograman mikroprosesor 
ATMEGA untuk sensor suhu, sensor ultrasonik, sensor kompas dan sensor kelembaban.

Kata Pengantar



vi MIkrokontroler

Besar harapan kami semoga buku yang sangat sederhana ini bisa menjadi bahan acuan dalam mem-
pelajari kontrol khususnya yang menggunakan mikroprosesor sebagai komponen utama dalam pe-
ngontrolannya. 

Semarang, Agustus 2012

         

            Penulis 
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